04

v
o
L2
=
S
o
D
£
S
=4
=
=1
<
<
n
53
4
S
=
<
=
=
=)
<<

WWW.ro

a

Servicio de Att. a

© 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas » Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores > manipulacion » valvulas »
posicionamiento >
Guia de productos
Herramientas de software
PositioningDrives: ] :Qué actuador lineal electromecénico, qué motor Este software esta disponible

seleccion y dimensionamiento
de actuador lineal electro-
mecanico, motor y reductor

soluciones.

y qué reductor se adaptan mejor a su aplicacién?
Usted no tiene mas que introducir los datos

de su aplicacion (posiciones, masa til, posicion
de montaje), y el software propone varias posibles

« en Internet, en www.festo.com/catalogue,
haciendo clic en el botdn azul "Ingenieria",
« oenelDVD através del "Ingenieria"

Cilindroeléctrico Cilindro eléctrico Ejes accionados por husillo Ejes accionados por correa dentada
Tipo EPCO ESBF EGC-BS-KF EGC-TB-KF
Tamaiio 16,25, 40 32, 40, 50, 63, 80, 100 70, 80, 120, 185 50, 70, 80, 120, 185
Fuerza de avance Fx maxima 50...650 N 1000 ... 17000 N 300 ... 3000 N 50...2500 N
Precision de repeticion +/-0,02 mm +/-0,01 mm, +/-0,015 mm, +/-0,02 mm +/-0,08 mm, +/-0,1 mm

+/-0,05 mm

Carrera 1...400 mm 30..1500 mm 50 ... 3000 mm 50 ... 8500 mm
Descripcion « Actuador lineal con motor incorpo- | * Disponibles con husillo de bolas * Guia de rodamiento de bolas para  Guia de rodamiento de bolas para

rado

Con husillo de bolas

Opcional: encoder, freno de inmovi-
lizacion y vastago con rosca interior
Dos diferentes pasos de husillo,
para grandes fuerzas o para gran
velocidad

Para aplicaciones sencillas en proce-
sos de fabricacion automatizados,
que antes solian solucionarse
mediante sistemas neumaticos
Costes optimizados: 28 tipos
disponibles en almacén y conjuntos
modulares

Guia con dptima precision y sin
holguras

También disponible como producto
OMS (Optimised Motion Series)

(tamafio 32 ... 100) o husillo de
deslizamiento (tamafio 32 ... 50)
Opcional: elevada proteccion contra
la corrosidn, grado de proteccion
IP65, apropiado para el sector ali-
mentario (ver www.festo.com/sp/
esbf > pestaiia "Certificados"),
vastago prolongado

Husillo de bolas: disponible con tres
pasos de husillo, para elegir la rela-
cion 6ptima entre fuerza y velocidad
Conexion al motor axial o paralela
68 tipos disponibles en almacén y
con plazos de entrega cortos, asi
como conjuntos modulares para es-
pecificaciones individuales

cargas y momentos grandes
 Opcional con unidad de blogueo en
un lado o en ambos lados
« Perfil con rigidez optimizada
« Diferentes pasos de husillo
« Elapoyo del husillo permite ejecutar
movimientos a maxima velocidad
Conexion al motor axial o paralela

cargas y momentos grandes

 Opcional con unidad de bloqueo en
un lado o en ambos lados

« Perfil de rigidez optimizada

¢ 22 tipos disponibles en almacén y
con plazos de entrega cortos, asi
como conjuntos modulares para
especificaciones individuales

=> Pagina/online
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Apéndice »

Grandes fuerzas de avance

Guia para grandes cargas y de gran
precision

Velocidades de hasta 5 m/s, acelera-
cion de hasta 50 m/s?

Opcional: adecuado para el sector
alimentario (para la aptitud para
el contacto con alimentos, ver
www.festo.com/sp/elga-tb-kf >
pestafa "Certificados")

Miiltiples conexiones del motor
Guiay correa dentada protegidas
mediante cinta de recubrimiento
22 tipos disponibles en almacény
con plazos de entrega cortos, asi
como conjuntos modulares para
especificaciones individuales

con aceleracion de hasta 50 m/s?

* Holgura de la guia=0mm

Excelentes caracteristicas del

movimiento, a pesar del momento

generado por la carga

« Alternativa robusta a la guia de roda-
miento de bolas

= Componente de accionamiento para
guias externas, especialmente para
grandes velocidades

* Montaje del motor posible en 4 lados

espacio

Mltiples conexiones del motor

Los ejes accionados por correa den-
tada, los ejes accionados por husillo
ELGCy los minicarros EGSC consti-
tuyen un sistema modular escalable
para la automatizacion de dimensio-
nes compactas.

Ejes accionados por correa dentada Ejes accionados por correa dentada Ejes accionados por husillo Ejes accionados por correa dentad:
Tipo ELGA-TB-KF ELGA-TB-RF ELGC-BS-KF ELGC-TB-KF
Tamaiio 70, 80, 120, 150 70, 80, 120 32, 45, 60, 80 45, 60, 80
Fuerza de avance Fx maxima 260 ... 2000 N 260 ... 1000 N 110 ... 780N 75..250N
Precision de repeticion +/-0,08 mm, +/-0,1 mm +/-0,08 mm +/-0,0015 mm, +/-0,01 mm +/-0,1 mm
Carrera 50 ... 8500 mm 50 ... 7400 mm 100 ... 1000 mm 200 ... 2000 mm
Descripcion « Guifa de rodamiento de bolas para * Guia de rodillos integrada « Guiay husillo de bolas en el interior | * Guia para grandes cargasy de gran
cargas y momentos grandes « Altas velocidades de hasta 10 m/s | » Deteccion de posiciones en minimo precision

* Guiay correa dentada en el interior

* Mltiples conexiones del motor

* Los ejes accionados por correa den-
tada, los ejes accionados por husillo
ELGCy los minicarros EGSC consti-
tuyen un sistema modular escalable
para la automatizacion de dimensio-
nes compactas.

=> Pagina/online
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Actuadores lineales y carros

Minicarro Ejes accionados por husillo Ejes accionados por correa dentada Minicarro
Tipo EGSC-BS-KF EGC-HD-BS EGC-HD-TB EGSL
Tamaiio 25, 32, 45, 60 125, 160, 220 125, 160, 220 35, 45, 55, 75
Fuerza de avance Fx maxima 50...340N 300... 1300 N 450 ... 1800 N 75.. 450N
Precision de repeticion +0,02 mm +/-0,02 mm +/-0,08 mm, +/-0,1 mm +/-0,015 mm
Carrera 25..200 mm 50... 2400 mm 50 ... 5000 mm 50 ...300 mm

Descripcion

« Guia precisay husillo de bolas

« Dimensiones compactas

« Mltiples conexiones del motor

Los ejes accionados por correa den-
tada, los ejes accionados por husillo
ELGCYy los minicarros EGSC consti-
tuyen un sistema modular escalable
para la automatizacion de dimensio-
nes compactas.

« (on guia para cargas pesadas

Con husillo de bolas integrado

* Para grandes cargas y momentos

* Guia doble para grandes cargas y de
gran precision

* Para cargas laterales maximas hasta
900 Nm

* Ideal como eje basico para pdrticos

con un eje de movimiento y ejes en

voladizo

El apoyo del husillo permite ejecutar

movimientos a maxima velocidad

« Con gufa para cargas pesadas

« Para grandes cargas y momentos,
altas fuerzas de avance

« Guia doble para grandes cargas y de
gran precision

 Montaje del motor posible en 4 lados

Para cargas laterales maximas hasta

900 Nm

* Gran capacidad de carga del carro;
ideal para aplicaciones verticales
como embutir o ensamblar

* Seguridad: el husillo completamente
cerrado evita la entrada de particulas
de suciedad en la zona de guiado

* Conexidn al motor axial o paralela

=> Pagina/online
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Carros eléctricos Ejes accionados por husillo Ejes accionados por correa dentada Ejes accionados por correa dentada
Tipo EGSK ELGA-BS-KF ELGA-TB-G ELGG
Tamaiio 15, 20, 26, 33, 46 70, 80, 120, 185 70, 80, 120 35, 45, 55
Fuerza de avance Fx maxima 19..392N 300 ... 3000 N 350 ... 1300 N 50...350 N
Precision de repeticion +/-0,003 +/-0,004 mm, +/-0,003 +/-0,02 mm +/-0,08 mm +/-0,1 mm
+/-0,01 mm, +/-0,01 mm
Carrera 25...840 mm 50...3000 mm 50 ... 8500 mm 50...1200 mm
Descripcion  Ejelineal electromecanico con husi- |« Guia de rodamiento de bolas interior, | « Guia de deslizamiento integrada  Eje accionado por correa dentada,
llo de bolas precisa y resistente, para soportar * Para cargas pequefas y medianas con dos carros con marcha en sen-
* Guia de rodamiento de bolas y husi- momentos elevados * Guiay correa dentada protegidas tido opuesto
llo de bolas, sin cadena de bolas  Guiay husillo de bolas protegidos mediante cinta de recubrimiento « (on guia de deslizamiento de coste
« Interfaces de montaje estandariza- mediante cinta de recubrimiento * Minima holgura de la guia ventajoso y con guia de rodamiento
das  Para fuerza de avancey gran « Componente de accionamiento para de bolas
« Disefio compacto precision guias externas « Apoyo central opcional, para aumen-
* Granrigidez « Velocidades de hasta 2 m/s con « Velocidades de hasta 5 m/s con tar la rigidez
* 22 tipos disponibles en almacén y aceleracion de hasta 15 m/s? aceleracion de hasta 50 m/s? * Montaje del motor posible en 4 lados
con plazos de entrega cortos, asi « Deteccion de posiciones en minimo | ¢ Diversas formas de montaje del
como conjuntos modulares para espacio motor
especificaciones individuales « Diversas formas de montaje del * Montaje del motor posible en 4 lados
motor
* 34 tipos diferentes, asi como conjun-
tos modulares para especificaciones
individuales
=> Pagina/online egsk 655 elga elgg

Actuadores lineales y carros

Ejes accionados por correa dentada

Ejes en voladizo

Ejes en voladizo

Sistemas de un eje

Tipo ELGR ELCC-TB-KF DGEA-ZR YXCS
Tamaiio 35, 45,55 60, 70, 90, 110 18, 25, 40

Fuerza de avance Fx méxima 50...350 N 300 ... 2500 N 230...1000 N

Precision de repeticion +/-0,1 mm +/-0,05 mm +/-0,05 mm

Carrera 50 ... 1500 mm 50 ... 2000 mm 1...1000 mm

Descripcion

« Optima relacion precio-rendimiento
Unidad lista para el montaje, para el
disefio de maquinas mas sencilloy
rapido

Con guia de deslizamiento o guia de
rodamiento de bolas

Montaje del motor posible en 4 lados
También disponible como producto
OMS (Optimised Motion Series)

« (Cabezal de accionamiento fijo

« Actuador de correa dentada con guia

de rodamiento de bolas

Gran rigidez mediante un innovador

principio constructivo

Masa mévil muy reducida

 Son posibles movimientos verticales
de grandes cargas hasta 100 kg

* Actuador de correa dentada con guia
de rodamiento de bolas

* Accionamiento en voladizo dindmico

* (abezal de accionamiento fijo

Solucidn con un eje, lista para la
instalacion, incl. cadena de arrastre
para cables o tubos flexibles, motor
y controlador

Para movimientos indistintos de un
eje

Ideal para carreras largas de portico
y para cargas grandes

Gran rigidez mecénica y estructura
robusta

=> Pagina/online
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Guia de productos

Actuadores lineales y carros

Actuadores lineales

Ejes accionados por correa dentada Ejes accionados por husillo

Tipo DGE-ZR, DGE-ZR-KF DGE-ZR-RF DGE-SP
Tamaiio 8,12,18, 25, 40, 63 25, 40, 63 18, 25, 40, 63
Fuerza de avance Fx maxima 15...1500 N 260 ... 1500 N 140 ... 1600 N ¥
Precision de repeticion +/-0,08 mm, +/-0,1 mm +/-0,1 mm +/-0,02 mm
Carrera 1...4500 mm 1...5000 mm 100 ... 2000 mm
Descripcion * Eje electromecanico con correa dentada; DGE-ZR: | ¢ Eje electromecanico con correa dentaday guiade | Sin guia o con guia de rodamiento de bolas
sin gufa; DGE-ZR-KF: con guia de rodamiento de rodillos « Version protegida opcional
bolas * Gran velocidad
* Version protegida opcional
=> Pagina/online dge-zr dge-zr dge-sp
Actuadores giratorios
g
&
5]
§
Actuadores giratorios, eléctricos Madulos giratorios, eléctricos §
Tipo ERMO ERMB z
Tamaiio 12, 16,25, 32 20,25, 32 s
Momento de impulsién maximo | 0,15 ... 5Nm 0,7...8,5Nm 5
Revoluciones max. de entrada 50 ... 100 1/min 900 ... 1350 1/min <
Angulo de giro Sin fin Sin fin
Descripcion « Actuador giratorio eléctrico con motor paso a paso y reductor integrado * Mddulo giratorio electromecénico con correa dentada
« ServolLite: funcionamiento regulado con encoder « Disefio compacto
« Apoyo robusto para fuerzas y momentos elevados « Conexiones de fijacion en todos los lados
« Disco giratorio pretensado sin holguras, con excepcionales caracteristicas * Posicion estable del eje de accionamiento
axiales y radiales « Angulo de giro indistinto e ilimitado
« Montaje sencillo y preciso
 Para aplicaciones sencillas de plato divisor y como eje giratorio en aplicacio-
nes de varios ejes
« También disponible como producto OMS (Optimised Motion Series)
=> Pagina/online 671 687
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Cilindros de tope
Cilindros de tope
Tipo EFSD
Forma constructiva Cilindros de tope eléctricos
Tamaiio 20, 50, 100
Deteccion de posicion Con sensor Hall

Longitud de amortiguacion

11,5mm, 17,5 mm, 18,2 mm

NOVEDAD

* Nueva serie

Descripcion

* Equipamiento rapido y sencillo de sistemas de transferencia sin aire comprimido

* Para detener material transportado de entre 0,25 kgy 100 kg

 Emision de mensajes de estado y error para diagnéstica visual

* Elcontrol mediante I/0 digitales de una unidad de control de orden superior, como el terminal CPX, simplifica la puesta en funcionamiento
Interfaz de fijacién para un montaje sencillo en sistemas de transferencia

* Fuerza de amortiguacion regulable

=> Pagina/online

697

Modulos de manipulacion eléctricos

0:

Madulos de sujecion y giro Madulos giratorios y lineales, eléctricos Mddulos de manipulacion
Tipo EHMD EHMB EHMX
Tamaiio 40 20, 25, 32
Carrera de trabajo 200 ... 4500 mm
Momento de impulsion maximo 0,7 ...67 Nm
Revoluciones max. de entrada 900 ... 1350 1/min
Aceleracion maxima 50 m/s2
Velocidad maxima 3m/s, 5m/s
Angulo de giro Sin fin Sin fin
Precision de repeticion +/-0,08 mm, +/-0,1 mm
NOVEDAD * Nueva serie

Descripcion

cién de laboratorios

.

Ideales para objetos pequefos en la automatiza-

Giro eléctrico sin fin, sujecion eléctrica o neuma-

« Completo: movimiento giratorio y lineal combina-
bley configurable
< Dinamismo, versatilidad y economia: sistema de

« Para la creacion de porticos con tres ejes de la
serie YXCR
< Para movimientos en la direccion X en porticos

tica accionamiento modular para el movimiento lineal con tres ejes
« Tendido sencillo, cémodo y seguro de lineas con-
ductoras de energia, gracias al eje hueco con am-
plio didmetro interior
=>» Pagina/online 705 717 ehmx
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Médulos de manipulacion

Tipo EHMY EHMZ

Tamaiio

Carrera de trabajo 50 ... 4500 mm 50 ...1000 mm

Momento de impulsion maximo

Revoluciones méax. de entrada

Aceleracion maxima 40 ... 50 m/s2 15...25m/s2

Velocidad maxima 3m/s, 5m/s 0,3m/s,0,4m/s,0,5m/s,0,6m/s,0,65m/s, 1 m/s,1,3m/s,1,5m/s,3m/s
Angulo de giro

Precision de repeticion +/-0,08 mm, +/-0,1 mm +/-0,015 mm, +/-0,02 mm, +/-0,05 mm

Descripcion * Para la creacion de porticos con tres ejes de la serie YXCR

* Para movimientos en la direccion Y en porticos con tres ejes

« Para la creacion de porticos con dos y tres ejes de las series YXCLy YXCR
« Para movimientos en la direccién Z en porticos con dos y tres ejes

=> Pagina/online ehmy
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Guias lineales

Ejes de guia Unidades de guia Ejes de guia Ejes de guia
Tipo ELFC EAGF ELFA-KF ELFA-RF
Tamaiio 32, 45, 60, 80 16, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 70, 80, 120 70, 80
Carrera 100 ... 2000 mm 1..500 mm 50 ... 8500 mm 50 ... 7000 mm
Guia Guia de rodamiento de bolas Guia de rodamiento de bolas Guia de rodamiento de bolas Guia de rodillos
NOVEDAD * Nueva serie

Descripcion Unidad de guia lineal sin actuador,
con guia y con carro de libre
movimiento

Mayor resistencia a la torsion

Menos vibraciones por cargas

« Para cilindros eléctricos EPCO y ESBF

* Para soportar fuerzas y momentos
originados durante el proceso

« Gran precision de guiado

« Para ejes accionados por correa den-
tada ELGA-BS/ELGA-TB (ejes de
accionamiento)

Unidad de guia lineal sin actuador,
con guiay con carro de libre mo-

Para eje accionado por correa
dentada ELGA-TB (ejes de acciona-
miento)

Unidad de guia lineal sin actuador,
con guiay con carro de libre

dindmicas vimiento movimiento

< Para soportar fuerzas y pares de los | » Para soportar fuerzas y pares de los
elementos en aplicaciones de varios elementos en aplicaciones de varios
ejes ejes

« Mayor resistencia a la torsion * Mayor resistencia a la torsion

« Menos vibraciones por cargas = Menos vibraciones por cargas
dinamicas dinamicas

=> Pagina/online elfc eagf elfa elfa
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Ejes de guia Ejes de guia Ejes de guia Ejes de guia
Tipo ELFR EGC-FA FDG-ZR-RF FDG-ZR-KF, FDG-SP-KF
Tamaiio 35, 45, 55 70, 80, 120, 185 25, 40, 63 18, 25, 40, 63
" Carrera 50 ... 1500 mm 50 ... 8500 mm 1...5000 mm 1...4500 mm
Guia Guia de deslizamiento, guia de Guia de rodamiento de bolas Guia de rodillos Guia de rodamiento de bolas
rodamiento de bolas
Descripcion * Eje de guia lineal, sin actuador, « Eje de guia lineal, sin actuador,  Unidad de guia lineal sin actuador, | Unidad de guia lineal sin actuador,
con carro de movimiento libre con carro de movimiento libre con guiay con carro de libre con guiay con carro de libre
« Para soportar fuerzas y pares de los |  Para soportar fuerzas y pares de los movimiento movimiento
elementos en aplicaciones de varios elementos en aplicaciones de varios | ¢ Para soportar fuerzasy pares de los | * Para soportar fuerzas y pares de los
ejes ejes elementos en aplicaciones de varios elementos en aplicaciones de varios
* Mayor resistencia a la torsion « Mayor resistencia a la torsion ejes ejes
* Mayor resistencia a la torsion * Mayor resistencia a la torsion
* Menos vibraciones por cargas * Menos vibraciones por cargas
dindmicas dindmicas
 Guia de rodillos integrada « Con guia de rodamiento de bolas
« Combinable con eje accionado « Combinable con eje accionado por
por correa dentada DGE-ZR-RF correa dentada DGE-ZR-RF y eje
accionado por husillo DGE-SP-KF
=> Pagina/online elfr egc fdg fdg

Actuadores electromecanicos

Accesorios para actuadores electromecanicos

Tipo

Acoplamientosde fuelle y de corona dentada, acoplamientos de mandril
EAMC, EAMD

Ejes de conexion
KSK

Descripcion

 Productos de sistema para técnica de posicionamiento
* Para la transmision directa y sin holguras de momentos de giro pequefios y
medianos entre el motor eléctrico y el actuador

 Para la sincronizacion de ejes accionados por correa dentada DGE y EGC
 Para la transmision del momento de giro necesario sin desviacion torsional
« Para la transmision de velocidades de avance sin deslizamiento

=> Pagina/online
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Componentes especificos para satisfacer las expectativas del cliente

504
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Actuadores configurados segiin las especificaciones

del cliente

;Necesita un actuador electromecanico y no lo encuentra
en nuestro catalogo?

Festo le ofrece ejecuciones especiales que cumplen sus
requisitos: desde modificaciones de productos existentes
hasta productos completamente nuevos.

Y Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h

Modificaciones frecuentes de productos:
« C(arreras especiales

« Ejecuciones resistentes a condiciones
especificas del entorno

Ejecucion optimizada para el montaje
en espacios reducidos

Ejecucion con carros de movimiento
en sentidos opuestos

Ejecucion con encoder absoluto

Se ofrecen numerosas variantes. Contacte con su
asesor técnico de Festo. El le ofrecera el asesora-
miento que usted solicita.
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